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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych zwigzanych z remontem- utwardzeniem drog wewnetrznych dojazdowych do gruntow rolnych w
sotectwach gminy Dzierzkowice w roku 2026

1.2. Zakres stosowania ST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia i1 odbioru robot zwigzanych
z remontem- utwardzeniem drég wewnetrznych dojazdowych do gruntéw rolnych w solectwach gminy
Dzierzkowice w roku 2026 i obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych Specyfikacjami
asortymentowymi.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa

(droga/ulica) albo jego cze$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,

korpus ziemny, wezet);

1.4.2. Droga/ulica - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wraz

z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu;

1.4.3. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi/drogi przeznaczona do ruchu pojazdow;

1.4.4. Inspektor nadzoru - osoba pisemnie wyznaczona przez Zamawiajacego, dziatajaca w jego imieniu w zakresie

przekazanych uprawnien i obowigzkéw dotyczacych sprawowania kontroli zgodnos$ci realizacji robot

budowlanych z dokumentacja projektowa, Normami, Wytycznymi, Szczegdétowymi Specyfikacjami

Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw Umowy kontraktu;

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu;

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz z technologia ich potaczenia;

1.4.7. Koryto - element uformowany w koronie drogi/drogi w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni;

1.4.8. Materiaty - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i

Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru;

1.4.9. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu oraz stuzacych do

przyjmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe;

a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych;

b) Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;

¢) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze
ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw;

1.4.11. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinig¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi jezdni;

1.4.12. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen

organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesénie do bocznego oparcia konstrukcji

nawierzchni.

1.4.13. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim

drogi/drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren

przewidziany do rozbudowy drogi/drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami

powodowanymi przez ruch na drodze/drogi;

1.4.14. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania;

1.4.15. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,

charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot;

1.4.16. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich

wykonania;

1.4.17. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca



wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy robotach remontowych drogi oraz za ich zgodno$¢ z ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Z chwilg przejecia terenu budowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ przekazanych mu punktéw pomiarowych do czasu odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania rob6t Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstaltych w nastepstwie jego sposobu
dzialania. Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca begdzie mial w szczegdlnosci wzglad na:

- lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopéw i dréog dojazdowych;

- utrzymywacé teren budowy i miejsca dokopu w stanie bez wody stojacej;

- §rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekow wodnych: pytami, paliwami, olejami, materiatami bitumicznymi,
chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami toksycznymi;

- przekroczeniami norm odno$nie zanieczyszczen powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej oraz utrzymywac, wymagany na podstawie
odpowiednich przepisow, sprawny sprzgt przeciwpozarowy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, socjalnych, magazynach, a takze w maszynach budowlanych i pojazdach. Materiaty latwopalne beda
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0séb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore trwale sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia, w szczegolnosci nie
dopuszcza si¢ uzycia materialtbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobatg techniczng wydana przez uprawniong jednostke,

jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika,
np. materialow pylastych, ktore moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jesli uzycie takich materialdow wymaga uzyskania pozwolenia od wtasciwych organdw administracji
panstwowej na podstawie odpowiednich przepiséw, Wykonawca powinien je wczesniej uzyskac.

W przypadkach, gdy Wykonawca uzyl materialdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie z SST, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.5. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak przewody,
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca powiadomi o
zamiarze przystgpienia do robot w poblizu tych urzadzen ich wlascicieli oraz zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze
oraz bedzie z nimi wspdlpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw
uszkodzenia. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Jezeli teren robot przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia w
substancji mieszkaniowej w sgsiedztwie terenu budowy, spowodowane jego dziatalnoscig. Inspektor nadzoru
bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a wiascicielami
nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci, nie ingerujagc w takie porozumienia, o ile nie beda one



sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.6. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowa¢ si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw, sprzgtu oraz urzadzen zaplecza na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne
zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
ponadnormatywnych i o kazdym takim przewozie begdzie powiadamiat Inspektora Nadzoru, co nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenie drég i urzadzen infrastruktury, spowodowanych ruchem tych
pojazdow. Wykonawca nie moze uzywaé pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejacych i
wykonywanych warstwach nawierzchni w obrebie rob6t i bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot
uszkodzonych ruchem budowlanym, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy,
w szczegolnosci zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
przekazania terenu budowy do daty potwierdzenia zakonczenia rob6t, wydanego przez Inspektora Nadzoru lub do
czasu ich odbioru ostatecznego. Utrzymanie rob6t powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby catos$¢ robdt lub
ich elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe, jednak nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w
peni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu,
materiatéw oraz urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie robdt beda uwazane za wlasnos¢ Skarbu Panstwa,
reprezentowanego w tych kwestiach przez Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomié¢ Inspektora
Nadzoru i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i
/lub wystapia opdznienia w robotach, Inspektor nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot i /lub wysoko$¢ kwoty, o ktdrg nalezy zwiekszy¢ cen¢ kontraktowa

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialow

Zrédta uzyskania wszystkich materiatow powinny byé wybrane przez Wykonawce z odpowiednim
wyprzedzeniem, przed rozpoczgciem robot. Wykonawca, w terminie ustalonym przez Inspektora Nadzoru
przedstawi do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz dostarczy
reprezentatywne probki materiatow do laboratorium wskazanego przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie partii
materiatdw z danego Zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta uzyskaja
zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan laboratoryjnych w celu wykazania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciaggly spelniajag wymagania asortymentowego ST w czasie
realizacji robot. Wybrany i zatwierdzony rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniony bez zgody Inspektora
Nadzoru.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi
Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych



oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji,

organdéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelienie wymagan iloSciowych i jako$ciowych materiatow

pochodzacych ze zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow,

dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskania materiatow miejscowych beda

formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robdt. Wszystkie

odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach

umowy beda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan

Inspektora Nadzoru. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie terenu budowy poza tymi,

ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, Zze uzyska na to pisemna zgode Inspektora

Nadzoru.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym

obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i ztozone w

miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do

innych robot, niz te dla ktoérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio

przewartosciowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktdorym znajduja si¢ nie zbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na

wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaplaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie

przed uzyciem tego materiatlu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan

laboratoryjnych wymaganych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze

by¢ p6zniej ponownie zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu, gdy beda one uzyte do robot, byty

zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos$¢ i wtasciwosci 1 byly dostepne do kontroli przez

Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy

w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawceg i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.6. Inspekcja wytworni mieszanek

Wytwoérnie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia

zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu

sprawdzenia ich wlasciwosci, a wyniki tych kontroli bgda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii

materiatow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inspektor nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje

wytworni, muszg by¢ spetnione nastgpujace warunki:

— Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji;

— Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot;

— Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora
Nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprze¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu

na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i byé

uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac

przeprowadzenie robot, zgodnie ze wskazaniami Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie

i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego

uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie

na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwos$ci przewozonych materialow. Liczba $srodkéw transportu powinna

zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w, ST i wskazaniami Inspektora Nadzoru, w

terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w

odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych.



Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do miejsc robét.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zalozong jakos¢
robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
6.2. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdéw sa zobowiazani do udzielenia mu w tym
niezbednej pomocy.
6.3. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia:
1. Wyroby posiadajace znak CE — bez ograniczen;
2. Wyroby, ktére nie posiadajg znaku CE — pod warunkiem, gdy:
a)  wyrob zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- w zgodzie z istniejagca Polska Normga a producent zatgczyt deklaracje zgodnosci z tg norma,

- w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnej réznicy od jej zapisow, to w zgodzie z uzyskang aprobata
techniczng, a producent zalaczyt deklaracje zgodnosci z ta aprobata,

- posiada znak budowlany $wiadczacy o zgodnosci z Polskg Normg wyrobu albo aprobatg techniczng,
a producent zatgczyt odpowiednig informacj¢ o wyrobie;
b) wyrdb zostat wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a producent
zatgczyt do wyrobu deklaracj¢ zgodnos$ci z tg aprobatg;
c) jestto wyréb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnos$ci z uznanymi regutami sztuki budowlane;j;
3. Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedtug indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktoérego producent wydat specjalne o§wiadczenie o zgodnosci wyrobu z ta dokumentacjg oraz z
przepisami.
Wyrob budowlany, ktory posiada oznakowanie CE lub znak budowlany, albo posiada deklaracje zgodnosci, nie
moze by¢ modyfikowany bez utraty waznosci dokumentow dopuszczajacych do wbudowania. W przypadku
zastosowania modyfikacji nalezy uzyskac aprobate techniczng dla tego wyrobu.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposodb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Z obmiaru
nie nalezy potraca¢ powierzchni urzadzen obcych znajdujacych si¢ w podbudowie lub nawierzchni, ktorych
powierzchnia jest mniejsza od 1 m2.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bltgdne dane zostang poprawione wg
pisemnej instrukcji Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialéw

Dhugosci i1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz lub
prostopadle do linii osiowej. Jesli asortymentowe ST, wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekrdj. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami asortymentowego ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t zostang dostarczone przez
Wykonawce i musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot, jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru



Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w

przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich

wykonywania, a obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Prace pomiarowe

do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich asortymentowych ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

— odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,

ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie

dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego

postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza

Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie

przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty powiadomienia o tym fakcie

Inspektora Nadzoru.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje

si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i

wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez

Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora

Nadzoru. Odbidér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia

potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjgcia dokumentow, o ktorych mowa w pkt 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora Nadzoru

i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedlozonych

dokumentdéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg i

ST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow

robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupehniajacych i robot

poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupehiajacych w warstwie

$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru

ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegdlnych asortymentach

nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma

wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac

pomniejszong warto$¢ wykonanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru ostatecznego robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany

przygotowac nastepujace dokumenty:

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z ST;

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalong dla

danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosé

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji

kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,

okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda

obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami;

—  wartos$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu
na teren budowy;

—  wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami;

—  koszty posrednie i zysk kalkulacyjny;

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2) Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdézniejszymi zmianami).

4) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony §rodowisko (Dz. U. Nr 62, poz. 627; z p6zn. zm.)

5) Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach oraz
o zmianie niektérych ustaw (Dz. U. Nr 100, poz. 1085; z p6zn. zm.)

6) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628; z p6zn. zm.)

7) Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. nr 112,
poz. 1206),

8) Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r. w sprawie wzoréw dokumentéw stosowanych
na potrzeby ewidencji odpadow (Dz. U. nr 152, poz. 1736)

9) Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 1997 nr 98, poz. 602; z p6zniejszymi
zmianami)

10) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2003 nr 220, poz. 2181),

11) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkow
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. 2003 nr 177, poz.
1729)

12) Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu rodzajow robot budowlanych
stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. 151 poz. 1256)

13) Ustawa o wyrobach budowlanych z 16 kwietnia 2004r (Dz. U z 2004r., nr 92, poz. 881 z p6zn. zm.)

14) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie systemow oceny zgodnosci,
wymagan, jakie powinny spetnia¢ jednostki uczestniczace w ocenie zgodno$ci oraz sposobu oznaczania
wyrobow budowlanych oznakowaniem CE. (Dz. Uz2004r., nr 195, poz. 2011)

15) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie deklarowania zgodnoS$ci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004r., nr 198, poz.
2041)



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D- 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D 01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z geodezyjnym odtworzeniem osi drogi, usytuowania jej elementéw oraz punktow wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania ST

specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia i odbioru robot zwigzanych z remontem-
utwardzeniem droég wewngetrznych dojazdowych do gruntéw rolnych w sotectwach gminy Dzierzkowice w roku
2026 i obejmuja geodezyjne odtworzenie (wyznaczenie) w terenie rowninnym osi drogi, usytuowania jej
elementow, a takze punktow wysokosciowych oraz wykonanie inwentaryzacji powykonawcze;j.

1.4. OKkreslenia podstawowe:

1.4.1 Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi drogi, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.3 Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogoélne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1.0gélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skltadowania podano w ST D-M-00.00.00
,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot sg:

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- ptytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysoko$ciowe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartograficznych,

badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowac bolce metalowe.

Pale drewniane umieszczone w s3siedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mieé
$rednice 0,15+0,20 m i dtugos¢ 1,5+1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o dlugosci okoto 0,30 m i $rednicy
0,05+0,08 m.

3.SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Wyznaczenie trasy drogi i punktow wysokos$ciowych nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzgtu geodezyjnego
posiadajacego aktualne $wiadectwa legalizacji, przyrzadow mierniczych takich jak: teodolity lub tachometry,
niwelatory, dalmierze, sprzgt GPS, tyczki, taty, tasmy stalowe szpilki. Sprzet stosowany do wyznaczania osi trasy
i punktow wysokos$ciowych oraz punktow osnowy geodezyjnej powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiardow oraz posiada¢ wymagane przepisami swiadectwa legalizacji.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow.

Sprzet geodezyjny i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w
warunkach zabezpieczajacych sprzgt pomiarowy przed wstrzgsami, zawilgoceniem lub uszkodzeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK [2+7].

W oparciu o materialy dostarczone przez Inspektora Nadzoru, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i

pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z

rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od

rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomié¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia

okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych

oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania

robot. Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodka

dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej

(poziomej i wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej i ewidencji gruntow.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gltéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych (repery robocze) nalezy

przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiardw w oparciu o materialy dostarczone przez Inspektora Nadzoru.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw gtownych osi trasy w stosunku do podanych przez Inspektora

Nadzoru wspoétrzednych tych punktéw nie powinny przekraczaé 3 cm.

Rzedne reperow roboczych nalezy sprawdza¢ z dokladnoscia do 0,5 cm, stosujac niwelacje podwojng w

nawigzaniu do reperéw panstwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od

charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 25 m. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne

wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moga by¢ wigksze niz 5 cm.

Rzedne punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w

dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur

metalowych i bolcow stalowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Kontrolge jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych oraz

wykonaniem pomiarow powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach

1 wytycznych Glownego Urzedu Geodezji i Kartografii lub Glownego Geodety Kraju [1+7].

6.3. Sprawdzenie rob6t pomiarowych.

Sprawdzenie robo6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:

— 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ we wszystkich punktach charakteryzujacych zalamania profilu podtuznego i
krzywizn w planie sytuacyjnym

— punkty osnowy geodezyjnej nalezy sprawdzi¢, czy zostaly przeniesione zgodnie z obowigzujacym prawem.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt.7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 kilometr [km] trasy

drogi. Obmiar robot zwiazanych z wyposazeniem drogi jest cz¢Scig obmiaru trasy drogi.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét pomiarowych

Odbiodr robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie rOwninnym nastepuje

na podstawie szkicow i dziennikoéw pomiaréw geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktore

Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

Odbior robot zwigzanych z wykonaniem pomiarow powykonawczych nastgpuje po przedtozeniu skompletowane;j

dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.5 n/n ST.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos$¢ za kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz po odbiorze skompletowanej dokumentacji geodezyjnej
(pomiary powykonawcze).

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesieniem zmian na mapg¢ zasadnicza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Polskie Normy
10.2. Inne dokumenty

NN A W=

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGiK 1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D-02.00.01 Wymagania ogélne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru liniowych roboét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia i odbioru robdt zwigzanych z z remontem-
utwardzeniem droég wewngetrznych dojazdowych do gruntéw rolnych w sotectwach gminy Dzierzkowice w roku
2026 i obejmuja :

- wymagania ogdlne przy prowadzeniu robdt ziemnych.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1.Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.2.Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.3.Nasyp s$redni - nasyp, ktdorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4.Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.5.Wykop ptytki - wykop, ktorego glgbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.6.Wykop sredni - wykop, ktorego gltebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.7.Wykop gleboki - wykop, ktorego glgbokosé przekracza 3 m.

1.4.8.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrgbie pasa robot drogowych.
1.4.9.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.
1.4.10.Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

gdzie:

Od-gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
pas-maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszezenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.4.16. Wskaznik réznoziarnisto$ci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos$é gruntdow niespoistych, okreslona
wg wzoru:

U =90
di
gdzie:
dso-$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
do-$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.17. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre§lona wg wzoru:

gdzie:

E;-modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998
(4],

E>-modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie zPN-S-
02205:1998 [4].

1.4.18. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne zobowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania isktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
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»Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Podzial gruntow

Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podzial gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
Tablica 1. Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wy§z§zegé!nienie Jednostki GTupy gmn.t()w - .
wiasciwosci Niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu [l rumosz [ piasek pylasty | malo
niegliniasty [] zwietrzelina wysadzinowe
[ zwir gliniasta O glina
[ pospotka [ rumosz piaszczysta
0 piasek gruby gliniasty zwigzla, glina
[ piasek $redni [ zwir gliniasty zwigzla, gl.ina
0 piasek drobny | [J pospotka pylasta zwigzta
7 zuzel gliniasta Ol it
nierozpadowy piaszezysty, it
pylasty
bardzo
wysadzinowe
[ piasek gliniasty
U pyl, pyt piasz-
czysty
[ glina
piaszczysta, glina,
glina pylasta
[ il warstwowy
2 Zawartos$¢ czastek
<0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od3do 10 > 10
3 Kapilarnos¢
bierna Hyy m <1,0 >1,0 > 1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora.
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem objetosci robot ziemnych,
zostaty za zgoda Inspektora nadzoru wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym
niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia
roéwnowaznej objetosci gruntdw przydatnych ze zrédet wlasnych, zaakceptowanych przez Inspektora.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w ST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenéow na odklad nalezy do obowiazkow
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na
terenie budowy gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej
wilgotnosci.

3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cia korzystania
z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narz¢dzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
—  jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
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—  transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
—  sprzgtu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wyboér §rodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wczesniej
zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Dokladno$é wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wigksze niz = 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekraczac + 1
cmi-3 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +

10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego warto$ci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nierownosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ £ 10 cm przy pomiarze tatg 3-
metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia
i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia,
ktore zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow
i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktoére spowoduje ich dtugotrwala
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntdw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych iurzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.
5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postepowacé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podluzny inada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto
innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie
mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejno$ci i sposobu
odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego
odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:
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- wlasciwe ujgcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakos$ci wykonania robot
Czynnos$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robot okreslono w pkcie 6 SST D-02.01.01, D-
02.02.01 oraz D-02.03.01.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych roboét ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Pomiar szeroko$ci korpusu | Pomiar ta§ma, szablonem, tatg o dtugosci 3 m
ziemnego i poziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m
2 Pomiar szeroko$ci dna na
rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
3 Pomiar rzgdnych tukach o R > 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m
powierzchni korpusu oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci
ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar rowno$ci
powierzchni korpusu
6 Pomiar réwnosci skarp
7 Pomiar spadku podluznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu
8 Badanie zageszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okreslaé¢ dla kazdej utozonej
warstwy, lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m? warstwy

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm.

6.3.3. Szerokos$¢ dna rowow

Szerokos¢ dna rowdw nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekraczac¢ 3 cm.

6.3.7. Rownos¢ skarp

Nierownosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie mogg przekraczaé¢ = 10 cm.

6.3.8. Spadek podhuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntdéw, dla ktorych nie mozna okresli¢c wskaznika zaggszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia Io, zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana
odrzucone. Jesli materialy nie spetniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizona jakosc.
7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéIne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m? (metr szeScienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-ISO10318:1993  Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.00.00 PODBUDOWY
D-04.01.01 Koryto z profilowaniem i zageszczeniem podloza.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podloza pod warstwy konstrukcyjne projektowanej jezdni

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotycza zasad prowadzenia i odbioru robot zwigzanych z z
remontem-utwardzeniem drég wewnetrznych dojazdowych do gruntow rolnych w solectwach gminy
Dzierzkowice w roku 2026 i obejmuja:
— profilowanie i zaggszczenie podtoza pod konstrukcje nawierzchni jezdni i poboczy..

1.4. OKkreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza
Do wykonania koryta i jego profilowania oraz zaggszczania podloza gruntowego Wykonawca powinien
dysponowac nastgpujacym sprzgtem:
— rowniarki i spycharki uniwersalne z lemieszem ustawianym ukosnie;
—  koparki, w tym z czerpakami profilowymi do wykonywania waskich koryt na poszerzeniach;
— walcow ogumionych oraz walcow stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania;
— zageszczarek plytowych, ubijakow mechanicznych lub matych walcoéw wibracyjnych do zageszczania w
miejscach trudno dostgpnych.
Sprzet wykorzystywany do wykonywania koryta, jego profilowania i zaggszczania nie moze powodowaé
niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét
Wykonywanie koryta, jego profilowanie i zageszczanie podtoza gruntowego powinno nastgpowaé
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem dolnych warstw konstrukcyjnych nawierzchni,
tj. warstwy podbudowy z gruntu/kruszywa stabilizowanego cementem oraz podbudowy z chudego betonu.
Wyprzedzajace w czasie wykonanie koryta wraz z jego profilowaniem i zaggszczeniem podtoza, jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora nadzoru i moze by¢ zrealizowane w okresie o korzystnych warunkach
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atmosferycznych.

W korycie o wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ zaden ruch technologiczny,
za wyjatkiem ruchu zwigzanego bezposrednio z wykonywaniem pierwszej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegodlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
s roboty i1 do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywacé r¢cznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposoéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inspektora nadzoru.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Podtoze wykonanego wykopu powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen, po czym nalezy
sprawdzi¢ rzedne terenu w aspekcie uzyskania projektowanych rzednych podtoza po jego profilowaniu. Zaleca
si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. W
przypadku wystgpowania zanizen od tak ustalonego poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inspektora nadzoru, dowiezé
dodatkowy grunt, spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu drogowego, w iloéci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zagesSci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zaggszcezenia, okreslonych w tablicy 1.

Profilowanie podioza na matych i waskich powierzchniach nalezy wykonywac recznie, dla pozostatych
odcinkéw robdt nalezy stosowac rowniarki lub spycharki ze skosnie ustawianym lemieszem. Grunt uzyskany z
profilowania powinien by¢ wykorzystany zgodnie z dyspozycjami Inspektora nadzoru.

Natychmiast po ostatecznym wyprofilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania, ktore
nalezy prowadzi¢ do uzyskania wskaznika zageszczenia wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej
wedlug PN-B-04481 [1], nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia gruntu nalezy okre$la¢
zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia zgodnie z BN-77/8931-12 [5], kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych,
okreslajac pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek modutu
wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac¢ wartosci 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja -20%, +10%. W przypadku, gdy wilgotno$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, grunt nalezy
osuszaé przez mieszanie i napowietrzanie, natomiast w sytuacji, gdy wilgotno$¢ gruntu jest nizsza od wilgotno$ci
optymalnej, nalezy go zwilzy¢ okreslonag ilo§cig wody i rownomiernie wymieszac.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Minimalna warto$¢ I; dla:
Strefa Innych drog
korpusu Ruch mniejszy od ciezkiego
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od 0,97
powierzchni podtoza

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Zageszczone podloze gruntowe koryta przed utozeniem warstwy konstrukcyjnej nawierzchni powinno
by¢ utrzymywane w dobrym stanie, tzn. nie nalezy dopuszcza¢ po nim zadnego ruchu, za wyjatkiem ruchu
pojazdow, zwigzanego z wykonywaniem wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Jezeli po wykonaniu profilowania i zageszczeniu podloza gruntowego w korycie nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast po odbiorze tych robot do uktadania kolejnej warstwy
konstrukcji nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢é przygotowane podioze przed skutkami opadéw, tj.
nadmiernym zawilgoceniem w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze jednak uleglto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy Wykonawca bgdzie mogt przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu
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podloza gruntowego Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbg¢dnych robot
poprawkowych.

W przypadku, gdy zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to koszt wszelkich napraw
obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie i po zakonczeniu robot

W czasie robot Wykonawca powinien wykonywac systematycznie pomiary i badania kontrolne dotyczace
cech geometrycznych i wlasciwosci wykonywanego koryta i przygotowywanego podloza gruntowego, przy czym
ich zakres i czgstotliwo$¢ powinny wynika¢ z gwarantowania zachowania wymagan jakosci robot. Wyniki tych
badan i pomiaréw nalezy dostarcza¢ Inspektorowi nadzoru.

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw cech geometrycznych i wiasciwosci koryta i podioza
gruntowego w czasie wykonywania oraz po zakonczeniu robot podaje Tablica 2.

Tablica 2.Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna czgstotliwo$¢
i pomiaréw badan i pomiarow
1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzgdne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w planie ¥ | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zaggszczenie, wilgotno$¢ [w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie

gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.1 Szerokos¢ koryta i wyprofilowanego podioza

Szeroko$¢ wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza gruntowego nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10, -5 cm.

6.2.2 Ré6wnos¢ podtoza gruntowego

Nieréwnosci podtuzne wyprofilowanego podloza gruntowego nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [4]. Nieréwnosci nie powinny przekracza¢ 20 mm.

6.2.3 Rzedne wysokos$ciowe

Sprawdzenie usytuowania wysokos$ciowego wyprofilowanego podloza gruntowego jest przeprowadzane za
pomoca przyrzadow geodezyjnych. Dopuszczalne Roéznice pomigdzy rzednymi wyprofilowanego podioza
gruntowego i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.4 Réwnos¢ poprzeczna podtoza

Nierownosci poprzeczne wyprofilowanego podloza gruntowego nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata. Nieréwnosci nie
powinny przekraczaé¢ 20 mm.

6.2.5 Spadki poprzeczne podloza

Spadki poprzeczne wyprofilowanego podtoza gruntowego powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja [J 0,5%.

6.2.6 Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz [J 5 cm.

6.2.7 Wilgotnos¢ i zageszczenie podtoza gruntowego

Wilgotno$¢ podtoza gruntowego w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2], powinna ona
by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja -20%, +10%.

Wskaznik zageszczenia podloza gruntowego, okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
wartosci podanych w Tablicy 1.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia
zgodnie z BN-77/8931-12 [5], kontrolg¢ zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych, okreslajac
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek modutu wtornego do
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekracza¢ wartosci 2,2.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie przygotowanymi powierzchniami podloza

Wszystkie powierzchnie wyprofilowanego i zaggszczonego podloza gruntowego, na ktdrych zostana
stwierdzone odchylenia cech geometrycznych lub wskaznika zaggszczenia przekraczajace tolerancje podane w pkt
6.2, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie na glgbokos¢ co najmniej 10 cm, z uzupetnieniem niedoboru lub
usunigciem przewyzszenia gruntu, wyrownane i ponownie zaggszczone. Uzupelnianie gruntem bez uprzedniego
spulchnienia przygotowanego podioza gruntowego jest niedopuszczalne.

Roboty te jako roboty poprawkowe, Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu robdt
poprawkowych nastapia ponowne badania, pomiary oraz ocena cech geometrycznych i wskaznika zageszczenia,
wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdIne” pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkag obmiarowg robot wykonania koryta, jego profilowania i zageszczania jest m? (metr
kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa mechanicznego lub recznego wykonania 1 m? wyprofilowanego i zageszczonego
podtoza gruntowego w korycie obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;
— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu;
— mechaniczne wykonanie koryta z odwozem urobku na odktad;
— profilowanie podloza gruntowego do wymaganego profilu;
— zageszczenie podloza gruntowego;
— wykonanie badan i pomiar6w wymaganych w SST;
utrzymanie podloza do czasu wykonania kolejnej warstwy konstrukcyjnej.
10 PRZEPISY ZWIAZANE

1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2 PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoS$ci

3 BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie plyta

4 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

5 BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pozostatych badan i pomiaréw

e , . . Czgstotliwos$¢ badan.
Lp. |Wyszczegoblnienie badan i pomiaréw Minimalna liczba badaf
1 Sprawdzenie stanu czysto$ci warstwy w sposob ciagly
) Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozpoczgciem robot (odcinek probny)
i w przypadku watpliwos$ci
3 Sprawdzenie temperatury otoczenia i skrapianejcodziennie przed rozpoczgciem robot
warstwy
4 Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 razy na zmiang robocza
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.1. Obmiar robét oczyszczenia i skropienia warstw nawierzchni.
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem poszczegoélnych warstw
konstrukcyjnych nawierzchni jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robodt
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega oczyszczenie poszczegdlnych warstw
konstrukcyjnych nawierzchni. Odbidr tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt 8.2 ST D-00.00.00
,»,Wymagania ogdlne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa oczyszczenia oraz skropienia 1 m2 warstwy przy uzyciu emulsji asfaltowych, tzw.
skropienie mi¢dzy warstwowe warstw obejmuje:
— mechaniczne oczyszczenie kazdej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym uzyciem wody pod
ci$nieniem, w zaleznosci od potrzeb;
— rgczne odspojenie 1 usunigcie stwardniatych zanieczyszczen;
— dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek oraz podgrzanie do wymaganej temperatury;
— skropienie warstwy lepiszczem w ilosci okreslonej w pkt 2.2 niniejszej lub asortymentowej SST;
— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu;
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Polskie Normy

1. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lepkosci wzglednej lepkosciomierzem Englera

2 PN-EN 12272-Powierzchniowe utrwalanie - Metody badan - Cz¢$¢ 1: Dozowanie i doktadnosc¢
1:2005 dozowania lepiszcza i kruszywa

10.3. Inne dokumenty

3 WT EmA-99 Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe. Informacje, instrukcje - zeszyt

60, IBDiM, Warszawa, 1999
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.02 Podbudowa i nawierzchia z mieszanek kruszyw niezwiazanych zageszczanych mechanicznie

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni z mieszanek kruszyw niezwigzanych,
zageszczanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wyszczegolnionych w p. 1.3.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia i odbioru robot zwiazanych z z remontem-
utwardzeniem droég wewngetrznych dojazdowych do gruntéw rolnych w sotectwach gminy Dzierzkowice w roku
2026 i obejmuja, wykonanie warstw z mieszanek kruszyw zageszczanych mechanicznie, przyjetych na podstawie
norm PN-EN 13285 ,,Mieszanki niezwigzane — Specyfikacja”, PN-EN 13242 , Kruszywa do niezwigzanych i
hydraulicznie zwigzanych materialow stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym”.
Wymagania majg zastosowanie do nastgpujacych warstw konstrukcyjnych nawierzchni:
— warstwa dolna podbudowy z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie (mieszanka
sortowana 0/63mm) gr.12 i 15 cm
— warstwa jezda z mieszanki kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie (mieszanka sortowana
0/31,5mm) gr.8 110 cm

1.4. OKreslenia podstawowe

1.4.1. Konstrukcja nawierzchni — konstrukcja, ktorej celem jest roztozenie napr¢zen od kot pojazdow na
podloze gruntowe oraz zapewnienie bezpieczenstwa i komfortu jazdy pojazdow. Konstrukcja nawierzchni
spoczywa na podiozu gruntowym lub ulepszonym podiozu. Konstrukcj¢ wzmacnianej nawierzchni nalezy
traktowac¢ jak podbudowe.

1.4.2. Podbudowa zasadnicza — warstwa lub warstwy konstrukcji nawierzchni spetniajaca(e) podstawowa
funkcje w roztozeniu naprezen od kot pojazdow. Podbudowa zasadnicza moze by¢ jednowarstwowa lub
dwuwarstwowa.

1.4.3. Podbudowa pomocnicza — warstwa tworzaca platform¢ umozliwiajagcg prawidlowe wbudowanie
podbudowy zasadniczej, a w czasie eksploatacji nawierzchni wspomagajaca warstwy gorne konstrukcji
nawierzchni w roztozeniu napre¢zen od kot pojazdoéw oraz ochrong nawierzchni przed szkodliwym dziataniem
mrozu.

1.4.4. Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktérej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
szkodliwym dzialaniem mrozu i zwigkszenie no$nosci warstw dolnych konstrukcji nawierzchni. W przypadku
ztych warunkow wodnych warstwa mrozoochronna pelni takze funkcje warstwy odsaczajace;.

1.4.5. Warstwa odsaczajaca — warstwa zapewniajaca odprowadzenie wody przedostajacej si¢ do spodu
nawierzchni, stosowana w ztych warunkach wodnych. Rolg warstwy odsaczajacej petni warstwa mrozoochronna
lub warstwa ulepszonego podloza, ktore w takim przypadku musza by¢ wykonane z materialu o duzej
wodoprzepuszczalnosci.

1.4.6. Warstwa odcinajaca — warstwa, ktérej zadaniem jest uniemozliwienie przedostania si¢ czastek gruntu
podtoza do warstw wyzej potozonych. Warstwa ta powinna spetnia¢ warunek szczelnos$ci.

Dis ¢ 3

(dss )
1.4.7. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material o okreslonym skladzie ziarnowym (d+D), ktory jest
stosowany do wykonywania warstw konstrukcyjnych nawierzchni. Mieszanka niezwigzana moze by¢
wytworzona: z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okreslonych
proporcjach.
1.4.8. Nawierzchnia z mieszanki niezwiazanej — nawierzchnia drogowa, ktérej wierzchnia warstwa
poddawana jest bezposredniemu oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych jest wykonana z mieszanki
kruszyw niezwigzanych o ciaglym uziarnieniu.
1.4.9. Kategoria — charakterystyczny poziom wlasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony jako
przedziat wartoéci lub warto$¢ graniczna. Symbol NR uzyty do okreslenia wlasciwosci oznacza, ze nie jest
wymagane badanie danej cechy.
1.4.10. Partia — wielko$¢ produkcji, wielkos¢ dostawy, dostawa dzielona (np. tadunek wagonowy, tadunek
samochodu ci¢zarowego, barki) lub hatda, ktora zostata wyprodukowana w okresie wystgpowania jednakowych
warunkow. Przy ciaglym procesie produkcyjnym jako parti¢ nalezy przyjmowaé ilos¢ wyprodukowang w

23



ustalonym czasie.
1.5. Symbole i skroty
Pozostate okreslenia uzywane w niniejszym dokumencie do oznaczania poszczegoélnych wlasciwosci (symbole i
skroty) przyjeto zgodnie z normami PN-EN 13242, PN-EN 13285, przywotanymi normami badawczymi oraz
,Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych” (aktualnie w opracowaniu). Ponadto
zastosowano nastgpujace symbole i skroty:
CBR - kalifornijski wskaznik no$nosci, wyrazony w procentach [%];
k10 — wspolezynnik filtracji, oznaczany wedtug ISO/TS 17892-11, [m/d], [cm/s];
D15 — wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren mieszanki niezwigzanej, z ktorej jest
wykonywana podbudowa lub warstwa mrozoochronna, [mm];
dg85 — wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podloza, [mm]; d50 — wymiar boku
oczka sita, przez ktore przechodzi 50% ziaren gruntu podtoza, [mm];
SE4 — wskaznik piaskowy oznaczony wg PN-EN 933-8:2012 zalacznik A (dla frakcji 0/4 mm),
090 — umowna $rednica poréw geowlokniny lub geotkaniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu podloza
zatrzymujacego si¢ na geowlokninie lub geotkaninie w ilosci 90% (m/m), warto§¢ 090 powinna by¢ podawana
przez producenta wyrobu.
1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
2. MATERIALY
2.1. Materialy do mieszanek
2.1.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne”.
2.1.2. Kruszywa

Kruszywami stosowanymi do mieszanek niezwigzanych sa kruszywa naturalne, sztuczne i z recyklingu,
ktore spetniaja wymagania SST zgodnie z Tablica 1 i norma PN-EN 13242. Kruszywa pochodzace z réznych
zrodet (naturalne, sztuczne oraz z recyklingu) maja spetni¢ wymagania w catej mieszance.
Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do mieszanek niezwigzanych

Wtasciwosé 'Wymagane wlasciwosci kruszywa do mieszanek
Lp. niezwigzanych (kategorie wedtug PN-EN 13242)
warstwa podbudowa zasadnicza nawierzchni
mrozoochronna drogowej obciazonej ruchem
KR1KR7 KR1TKR2 | KR3TKR7
Zestaw sit # 0/31,5mm
1.
Uziarnienie wg PN-EN 933- 1,| GC80-20, GF 80, | GC80-20, GF 80, | G(C80-20, GF 80,
kategoria nie nizsza niz GA 75 GA 75 GA 75
2. |(badanie na mokro)
Kategorie ogdlnych granic i
tolerancji uziarnienia kruszyw,
nie nizsza niz:
a) kruszywo grube o D>2d
przy:
3. |D/d<4 GTNR GTC20/15 GTC20/15
D/d> 4 GTNR GTC20/17,5 GTC20/17,5
b) kruszywo drobne i
kruszywo o ciagtym GTFNR GTANR | GTF 20 GTA20 GTF10 GTA20
uziarnieniu, kategoria nie
nizsza niz:
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Ksztalt kruszywa grubego lub
kruszywa grubego (>4mm)
wydzielonego z kruszywa o
ciggtym uziarnieniu wg PN-EN
933- 3a)

a) wskaznik plaskosci,
kategoria nie wyzsza niz

FINR

FI50 FI50

lub

b) wskaznik ksztaltu wg PN-
EN 933-4 ),

kategoria nie wyzsza niz

SINR

SI55 SI55

[Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o
powierzchni przekruszonej lub
famanych oraz ziaren
catkowicie zaokraglonych w
kruszywie grubym lub w
kruszywie grubym (>4mm)
wydzielonym z kruszywa o
ciaglym uziarnieniu wg PN-
[EN 933-5, kategoria nie nizsza
niz:

CNR

CNR/70

C50/30

Zawarto$¢ pytow by
kruszywie
wg PN-EN 933-1

fDeklarowana

fDeklarowana

Odpornos¢ na rozdrabnianie
kruszywa grubego lub
kruszywa grubego
wydzielonego z kruszywa o
ciggtym uziarnieniu (frakcja
referencyjna do badania
#10/14mm) wg PN-EN 1097-
2, kategoria nie wyzsza niz

LANR

LA50 LA40

Odpornos¢ na Scieranie

kruszywa grubego lub
kruszywa grubego
wydzielonego z kruszywa o
ciggtym uziarnieniu (frakcja
referencyjna do badania
#10/14mm) wg PN-EN 1097-
1, kategoria nie wyzsza niz

MDENR

MDE35 MDE35

Gestos¢ ziaren wg PN-EN
1097-6, rozdziat 7, 8 albo 9

Deklarowana

Deklarowana

10.

Nasiakliwosé ©) wg PN-EN
1097-6, rozdziat 7, 8 albo 9,
kategoria nie wyzsza niz

WA242

WA242

11.

Siarczany rozpuszczalne w
kwasie wg PN-EN 1744-1

ASNR

ASNR ASNR

12.

Caltkowita zawartos$¢ siarki wg

PN-EN 1744-1

SNR

SNR SNR
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Stato$¢ objetosci zuzla
13. |stalowniczego wg PN-EN V5 V5 V5
1744-1. p. 19.3, kategoria nie
WyZsza niz:

Rozpad krzemianowy w zuzlu
wielkopiecowym kawatkowym| Brak rozpadu Brak rozpadu
14. [wg PN-EN 1744-1, p.19.1

Rozpad zelazawy w zuzlu
wielkopiecowym kawatkowym| Brak rozpadu Brak rozpadu
15. [wg PN-EN 1744-1, p.19.2

Sktadniki rozpuszczalne w Brak substancji szkodliwych w stosunku do srodowiska wg
16. [wodzie wg PN-EN 1744-3 odrebnych przepisow

Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich, jak: drewno, szklo i plastik,
17. |(dot. kruszyw naturalnych) mogacych pogorszy¢ wyrob koncowy (dotyczy kruszyw
naturalnych)
Re Deklarowana |Rc Deklarowana Reug| Re Deklarowana
. Reug Deklarowana| Deklarowana Rb Recug
Zawartos¢ skladnikéw Rb Deklarowana | Deklarowana Ra | Deklarowana Rb
kruszyw grubych z recyklingu, | gy by yjarowana | Deklarowana Rg | Deklarowana Ra
18. loznaczona wg PN-EN 933-11,

O Rg Deklarowana Deklarowana Deklarowana Rg
ymagane kategorie nie Deklarowana
Wyzsze niz:

X 1- X1- X1-
FL 10- FL 10- FL 10-
Zgorzel stoneczna bazaltu wg
PN-EN 1367-3 pkt. 7.3
oraz pkt. 8.3, (frakcja SBLA SBLA SBLA
19. [referencyjna do badania
#10/14mm) wymagana
kategoria
FDeklarowana
FDeklarowana (ubytek masy nie
Mrozoodpornos¢ kruszywa (ubytek masy nie [FDeklarowana (ubytek| wigcej niz 10%
(frakcja referencyjna do wigcej niz 10% dla| masy nie wigcej niz dla kruszyw
badania #8/16mm) wg PN- EN kruszyw 10% dla kruszyw naturalnych)
20. |1367-1, naturalnych) naturalnych)
kategoria nie wyzsza niz FDeklarowana
FDeklarowana [FDeklarowana (ubytek| (ubytek masy nie
(ubytek masy nie | masy nie wigcej niz | wigcej niz 15%
wigeej niz 15% 15% dla kruszyw dla kruszyw
dla kruszyw sztucznych i z sztucznych iz
sztucznych i z recyklingu) recyklingu)
recyklingu)
21. |Sktad mineralogiczny Deklarowany Deklarowany
wg Zalacznik C, p. C.3.4.

2.1.3. Woda

Woda do produkcji mieszanek i ewentualnie do pielegnacji wykonanej warstwy powinna by¢ zgodna z
PN-EN 1008. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociggowa wode¢ pitng. Kruszywo nalezy
doprowadzi¢ do wilgotno$ci optymalnej przy uzyciu wody niezawierajacej sktadnikoéw wptywajacych szkodliwie
na mieszanke niezwigzang.
2.2. Specyfikacja mieszanek
2.2.1. Przeznaczenie

26



Mieszanki niezwigzane mogg by¢ stosowane do warstw podbudowy zasadniczej, podbudowy
pomocniczej i warstwy mrozoochronnej przenoszacych ruch kategorii od KR1 do KR7.
2.2.2. Projektowanie skladu mieszanek

Procedura projektowania powinna by¢ oparta na probach laboratoryjnych. Sktad mieszanki moze by¢
zweryfikowany na podstawie badan polowych przeprowadzonych na sktadnikach o takich samych wtasciwosciach
i pochodzacych z tych samych zrodet.

Nalezy okresli¢ procentowy udziat sktadnikéw w stosunku do catkowitej masy mieszanki w stanie
suchym oraz uziarnienie i ggsto$¢ objetosciowa. Proporcj¢ nalezy okresli¢ laboratoryjnie. Ilos¢ wody okreslona
na podstawie badania laboratoryjnego powinna zapewni¢ wlasciwe zageszczenie i uzyskanie oczekiwanych cech
mechanicznych mieszanki.

2.2.3. Wymagane wlasciwo$ci mieszanek niezwiazanych — postanowienia ogélne

W przypadku zastosowania kruszyw sztucznych, kruszyw z recyklingu i kruszyw z odpadow
powydobywczych do produkcji mieszanek niezwigzanych, badania fizyko-mechaniczne nalezy wykonywac po 5-
krotnym rozdrobnieniu w aparacie Proctora wg PN-EN 13286-2.
2.2.3.1. Warto$ci graniczne i tolerancje

Wymagane wiasciwosci mieszanek niezwigzanych zawarto w Tablicy 4. Podane wartosci graniczne i
tolerancje zawieraja rozrzut wynikajacy ze zrdznicowanych warunkoéw produkcji mieszanek, metod pobierania i
dzielenia probki oraz przedzialu ufnosci.
2.2.3.2. Mieszanki kruszywa

Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak produkowane i sktadowane, aby mialy jednakowe wiasciwosci i
spetnialy wymagania podane w Tablicy 4. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny by¢ jednorodnie
wymieszane i charakteryzowac si¢ rOwnomierng wilgotno$cia w trakcie zaggszczania.

Zawarto$¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zaggszczania, okre§lona wedtug PN-EN
13286-2, powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w Tablicy 4.

2.2.3.3. Wymagane wlasciwoSci mieszanki niezwiazanej dla warstwy mrozoochronnej

2.2.3.3.1. Uziarnienie

Okreslone wedlug PN - EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwiazanej, kategoria G, o wymiarach ziaren
0 <D [1[131,5 mm, przeznaczonej do warstwy mrozoochronnej powinno spetnia¢ wymagania przedstawione na
rysunku 1.

Dla mieszanki niezwigzanej przeznaczonej do warstwy mrozoochronnej, traktowanej jako odsaczajaca jest
wymagany réwniez wspotczynnik filtracji.
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 dla warstwy mrozoochronnej
2.2.3.3.2. Wodoprzepuszczalno$é¢ i wrazliwo$¢ na mroz

Warstwa mrozoochronna nie powinna by¢ wrazliwa na mréz. Natomiast wodoprzepuszczalno$¢ jest
wymagana, jezeli warstwa mrozoochronna petni jednocze$nie funkcje warstwy odsaczajace;.

W wypadku, gdy podbudowa moze by¢ narazona na dzialanie wody gruntowej, nalezy zapewnié
odwodnienie konstrukcji nawierzchni np. przez zastosowanie warstwy odsgczajacej. Warstwa ta powinna by¢
wykonana z mieszanki odpornej na dziatanie mrozu, ktéra po zaggszczeniu do wymaganego wskaznika
zageszezenia Is = 1,00 powinna charakteryzowac¢ si¢ wspolczynnikiem filtracji k10 > 8m/dobg (0,0093cm/s). W
przypadku warstwy mrozoochronnej, mieszanka winna charakteryzowac si¢ wspdtczynnikiem filtracji k10 >
Sm/dobe (0,0058cm/s).
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Mieszanki niezwiazane przeznaczone do wykonania warstwy mrozoochronnej utozonej bezposrednio na podtozu
gruntowym powinny spetnia¢ wymagania dotyczace nieprzenikania czastek migdzy warstwa mrozoochronna a
podtozem gruntowym, zgodnie z zaleznoscia:
15
des @)

Jezeli warunek (1) nie jest spetniony, wowczas na podtozu gruntowym nalezy utozy¢ warstwe odcinajaca,
zapewniajaca spelnienie tego warunku, albo odpowiednio dobrang geowldkning lub geotkaning. Ochronne
wlasciwosci geowldkniny lub geotkaniny przeciw przenikaniu drobnych ziaren gruntu podloza, wyznacza si¢ z
warunku:

dso
Ocn (@2

Masa powierzchniowa geowlokniny lub geotkaniny powinna by¢ nie mniejsza niz 200 g/mz.
2.2.3.4. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwiazanej do podbudowy pomocniczej
2.2.3.4.1. Postanowienia ogélne

Do podbudowy pomocniczej powinny by¢ stosowane nastepujace mieszanki niezwigzane: 0/31,5.
2.2.3.4.2. Uziarnienie

Okres$lone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwigzanej przeznaczonej do podbudowy
pomocniczej powinno spetniaé wymagania przedstawione na rysunku 2.
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Rys. 2. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 dla podbudowy pomocniczej

Aby zapewni¢ jednorodnos$¢ i ciaglto$¢ uziarnienia mieszanki, oprécz wymagan podanych na rysunku 2, 90%
uziarnien zbadanych w ramach Zaktadowej Kontroli Produkcji (ZKP) w okresie do 6 miesigcy powinno spetniaé
wymagania podane w Tablicy 2 i 3.

28



Tablica 2. Por6wnanie uziarnienia mieszanki niezwiazanej z uziarnieniem SDV deklarowanym przez

producenta
Poréwnanie z deklarowanym SDV - tolerancja przesiewu przez sito [%(m/m)]
Mieszanka
niczwigzana 0,5 1 2 4 56 | 8 112 16 | 22,4 | 31,5
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8

Wartosci uziarnienia SDV deklarowane przez producenta mieszanki powinny by¢ zawarte migdzy granicznymi
warto$ciami podanymi na odpowiednich krzywych uziarnienia rys. 8 - 10. z uwzglednieniem dopuszczalnych
tolerancji podanych w Tablicy 2. oraz spetnia¢ wymagania ciagglosci uziarnienia podane w Tablicy 3.

Tablica 3. RéZnice przesiewéw przy badaniu ciaglo$ci uziarnienia mieszanki niezwiazanej

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszance - roznice przesiewow [%(m/m)]
Mieszanka 1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22,4 16/31,5
min. | max | min. {ma x| min. | Max |mi n| max | min | max | min | max | min. | max |min| max
0/31,5 4 | 15| 7 |20 - - 10 | 25 - - 10 | 25 - - - -
0/45 4 |15 - - 7 20 - - 10 | 25 - - 10 | 25 -
0/63 - - 4 |15 - - 7 | 20 - - 10 | 25 - - 10| 25

2.2.3.5. Wymagane wlasciwo$ci mieszanki niezwiazanej do podbudowy zasadniczej
2.2.3.5.1. Postanowienia ogdlne
Do podbudowy zasadniczej powinny by¢ stosowane nast¢pujace mieszanki niezwigzane: 0/31,5.

2.2.3.5.2.  Uziarnienie

Okres$lone wedtug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwigzanej do podbudowy zasadniczej powinno
spelnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 3.

Aby zapewni¢ jednorodnos$¢ i ciaglo$¢ uziarnienia mieszanki, oprocz wymagan podanych na rysunku 3
90% uziarnien zbadanych w ramach ZKP w okresie do 6 miesigcy powinno spetniaé wymagania podane w

Tablicach 2 i 3.
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Rys. 3. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 dla podbudowy zasadniczej
2.2.3.6. Wymagane wlasciwoSci mieszanki niezwiazanej do nawierzchni
2.2.3.6.1. Postanowienia ogélne
Do wykonywania nawierzchni powinny by¢ stosowane nastgpujace mieszanki niezwiazane: 0/31,5.

2.2.3.6.2. Uziarnienie
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Okreslone wedlug PN - EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwigzanej, przeznaczonej do nawierzchni
powinno spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 4.
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Rys. 4. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 dla nawierzchni

Tablica 4. Wymagane wlasciwos$ci mieszanki niezwiazanej do warstwy mrozoochronnej i podbudowy
zasadniczej.

Wiasciwosc¢ Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwigzanej przeznaczonej do:
LP
warstwy podbudowy zasadniczej
mrozoochronne;j
KR1KR7 KR1JKR2 KR3 [KR7

Uziarnienie mieszanki Niezwigzanej 0/31,5 0/31,5
1.

Maksymalna zawarto$¢ pytow, UF15 UF9
2. |kategoria niec wyzsza niz:

Minimalna zawarto$¢ pylow LFNR LFNR
3.

Zawarto$¢ nadziarna, kategoria nie 0Co0 0Co0

4. |nizsza niz:

Krzywe uziarnienia
5. |Uziarnienie wgrys. 1 Krzywe uziarnienia wg rys. 4

Tolerancja przesiewu - poroéwnanie z

6. |wartoscia S deklarowang przez Gv GB
dostawce
Jednorodno$¢ uziarnienia - réznice w Gv GB

7. |przesiewach

Jako$¢ pytow oznaczona wg PN-EN
933-8 zalgcznik Ab) na frakcji 0/4
(SE4), po pigciokrotnym zaggszczeniu
metoda Proctora, wedtug PN-EN
13286-2, warto$¢ nie nizsza niz:

30 30 35

Odpornos¢ na rozdrabnianie (frakcja
9. [referencyjna do badania #10/14mm) LANR LA40
wg PN-EN 1097-2, kategoria nie
WyZsza niz:
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Odpornos¢ na Scieranie (frakcja
10. [referencyjna do badania #10/14mm) MDENR MDE35
wg PN-EN 1097-1, kategoria nie
WyZsza niz

Mrozoodpornos¢ wg PN-EN 1367-1, FDeklarowana
11. [jako warto$¢ $rednia wazona, (ubytek masy nie F4
kategoria nie wyzsza niz: wigcej niz 10%)

Warstwa
mrozoochronna,
odsaczajaca i 80
odcinajaca: 35;

'Wartos¢ CBRC) [%] po zageszczeniu
wg metody Proctora do wskaznika

12. zageszczenia wymaganego dla dane;j

warstwy, przy energii 0,59 J/cm3 i
moczeniu w wodzie 96 h, co najmnie;j:

'Wodoprzepuszczalno$¢ mieszanki w
warstwie odsaczajacej po

zageszczeniu wg metody Proctora do |0,0093cm/s 8,0m/d
wskaznika zageszczenia Is = 1,0,

13. 0,0058cm/s 5,0m/d NR

przy energii 0,59 J/cm3;
wspotczynnik filtracji k10 [cm/s], co
najmnie;j:

'Wodoprzepuszczalno$¢ mieszanki w
pozostatych warstwach

Zawarto$¢ wody w mieszance
14. |zageszczanej, [%(m/m)], wedlug 8007120 8007120
wilgotno$ci optymalnej metoda
Proctora

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne”. Sprzet do wykonania
podbudéw powinien by¢ dobrany przez wykonawce tak aby zabezpieczyl jako$¢ zgodnie z wymaganiami
projektowymi i harmonogramem budowanej drogi.

Mieszanka kruszywa dla warstwy z mieszanki niezwigzanej winna by¢ rozkladana za pomocg urzadzen
uniemozliwiajacych segregacje.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Transport kruszywa nalezy dokonywa¢ w taki sposob, aby zminimalizowa¢ mozliwos¢ segregacji i
zanieczyszczen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Warstwa z mieszanki kruszywa niezwigzanego nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podloze jest
zamarznig¢te. Nie nalezy rozpoczyna¢ wbudowywania mieszanki z kruszywa niezwigzanego, jezeli prognozy

meteorologiczne wskazujg na mozliwy spadek temperatury ponizej 0°C w czasie uktadania.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze warstwy z mieszanki niezwigzanej powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami wedlug
odpowiedniej specyfikacji asortymentowej dla zaprojektowanego uktadu warstw.
5.3. Dostawa mieszanki niezwigzanej

Do kazdej partii dostarczonej mieszanki niezwigzanej, powinien by¢ dolaczony dokument ze znakiem
budowlanym B oraz deklaracja wlasciwosci uzytkowych wyrobu.
5.4. Ukladanie mieszanki niezwigzanej

Mieszanka niezwigzane przed zageszczaniem powinna by¢ nawilzona optymalnie w catym przekroju.
5.4.1. Grubo$é warstwy z mieszanki niezwiagzanej

Grubo$¢ zaggszczanej warstwy z mieszanki niezwigzanej nie moze by¢ wigksza niz 20cm.

Jezeli nawierzchnia sktada¢ si¢ bedzie z kilku warstw to kazda warstwa musi odpowiada¢ wymaganiom
i powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona zgodnie z dokumentacja.
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Wszelkie odstgpstwa od podanych powyzszych wymagan podlegaja uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru
i po ich wykonaniu muszg by¢ zgodne z wymogami ST.

5.4.2. Zageszczanie

Zageszczanie warstwy z mieszanki kruszywa nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzetu gwarantujacego
uzyskanie wymaganych parametréw projektowych.

Kontrole zageszczenia i nosnosci warstwy z mieszanki niezwigzanej nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
ptytowych.

Dla kontroli modutéw E i wskaznika odksztatcenia 10 warstwy z mieszanki niezwigzanej nalezy stosowaé
metode obcigzen plytowych wg zalacznika B do normy PN-S-02205 (w zakresie przyrostu obcigzenia
jednostkowego od 0,25 MPa do 0,35MPa, maksymalne obciazenie przy oznaczaniu E1 do 0,45MPa) albo inne
metody zaakceptowane przez Inspektora.

Do obliczenia modutéw E nalezy stosowac nastepujacy wzor:
E;x=

3xAp
T 4XAs

XD

Up — roznica naciskow z zakresu 0.25 — 0.35 [MPa]

(s — przyrost osiadania odpowiadajacy [1p [mm] D — §rednica ptyty [mm].
Za zgoda Inspektora nadzoru dopuszcza si¢ alternatywne metody badan.
5.5. Odcinek prébny

Na zyczenie Inwestora (Inspektora nadzoru) wykonawca jest zobowiazany do wykonania odcinka
probnego z materiatlow i przy uzyciu sprzetu przewidzianego do realizacji warstwy z mieszanki niezwigzanej.

Wykonanie tego odcinka pozwoli stwierdzi¢ czy uzyte materialy i1 sprzet zapewniaja uzyskanie
zatozonych w projekcie wymagan.

Wielko$¢ odcinka w zalezno$ci od wielkoéci kontraktu powinna wynosié (od 300 m? do700 m?).
Wykonawca moze przystapi¢ do uktadania warstwy z mieszanki niezwigzanej po uzyskaniu akceptacji przez
Inspektora nadzoru.

5.6. Utrzymanie warstwy z mieszanki niezwiazanej

Do chwili potozenia nastgpnej warstwy wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za jej stan.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Przed
przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢ dane w dokumentach przewozowych mieszanki zgodnie
zp.5.3.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Dla wszystkich materialow, ktore beda uzyte do wykonania warstwy z mieszanki niezwigzanej,
wykonawca musi przedstawi¢ Inspektorowi nadzoru do akceptacji wszystkie niezbedne dokumenty wymagane
przepisami. Inspektora nadzoru moze zazada¢ przedstawienia poszczego6lnych materiatow do akceptacji. koszty
badan zleconych przez Nadzor pokrywa Wykonawca. Akceptacja materialdow powinna nastapi¢ w terminie nie
dluzszym niz 1 miesiac (w przypadku przeprowadzenia badan przez nadzor). W wypadku oparcia si¢ na
przedstawionych przez wykonawce dokumentach wymaganych przepisami czas zatwierdzenia winien wynosic 2
tygodnie.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania uziarnienia i wilgotnosci

Pobieranie probek mieszanki niezwigzanej do badania uziarnienia i wilgotnosci nalezy wykonywacé w
oparciu o ustalony system poboru probek w zaleznosci od kategorii ruchu przewidzianego na danej drodze z
czgstoseiag | raz / na dziennej dzialce robocze;.

Dla kategorii ruchu KR1+4 pobieranie prébek mieszanki niezwigzanej winno si¢ odbywa¢ zgodnie z
norma PN-EN 932-1 z hatd sktadowanego kruszywa (mieszanki niezwigzanej) lub z samochodu dostarczajacego
mieszanke niezwigzang do wbudowania, jezeli mieszanie jest wykonywane przy zastosowaniu mieszalnika na
budowie.

Dla kategorii ruchu KR 5+7 pobieranie probek do badania uziarnienia powinno odbywac¢ si¢ w trzech
roznych miejscach po szerokosci i dlugosci dziatki dziennej przed jej zaggszczeniem. Miejsca poboru prob
powinny by¢ ustalane wspolnie przez Inspektora nadzoru i wykonawcg na planie wykonanego odcinka.

6.3.2. Badania zageszczenia i nosnosci

Kontrole zaggszczenia oraz nosnosci warstwy z mieszanki niezwigzanej nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen ptytowych wg zatagcznika B do normy PN-S-02205 lub badaniu wskaznika zageszczenia wg normy BN-
77/8931-12 i no$nosci E2 wg metody obcigzen pltytowych. Zageszczenie warstwy z mieszanki niezwigzanej nalezy
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uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu odksztatcenia E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1
jest < 2.2 lub wskaznik zageszczenia IS > 1,0 i no$no$¢ warstwy E2 jest zgodna z dokumentacja projektowa.
Minimalna czesto$¢ badania zageszczenia i no$no$ci powinna wynosi¢ 1 badanie na dziennej dzialce roboczej,
lecz nie mniej niz 1 badanie na 1000m?,
Dopuszcza si¢ alternatywne metody pomiaru no$nosci i zaggszczenia w uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych warstwy z mieszanki niezwiazanej

Czgstos$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych wykonanej warstwy z mieszanki
niezwigzanej wraz dopuszczalnymi tolerancjami od wielkosci projektowanych podano w Tablicy 5.
Tablica 5. Minimalna czestos$¢ oraz zakres pomiaréw cech geometrycznych wykonanej warstwy z
mieszanki niezwiazanej wraz z dopuszczalnymi tolerancjami

L.p. |Badaniaipomiary Minimalna czg¢sto$¢ badan i pomiarow Tolerancje
1 Szerokos$¢ warstwy 10 razy na km +10 cm
2 Rownos¢ podtuzna 10 razy na 1 km +10 /-15 mm
3 ROwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km +10/-15 mm
4 Spadek poprzeczny 10 razy na 1 km =+ 0,5%
5 Rzedne wysoko$ciowe co 25 m w 3-ech wyznaczonych pkt +1 /- 2cm
6 Uksztaltowanie osi w planie |10 razy na 1 km + 5 cm
7 Grubo$¢ warstwy w 3-ech pkt na dziatce dziennej (min 1 raz na +10mm / -15 mm
2000m?)

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy z mieszanki niezwiazanej
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne
Wszystkie powierzchnie warstwy z mieszanki niezwiazanej, ktore wykazuja wigksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej
10 cm, wyroéwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne. Jezeli szeroko$¢ warstwy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz 10 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ warstwe przez
jej spulchnienie na pelng grubos$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zaggszczenie.
6.5.2. Niewlasciwa grubosé¢
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, wykonawca powinien wykonaé
napraw¢ warstwy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia glgbokos¢, zgodnie z decyzja Inspektora nadzoru, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwo$ciach, wyrownane i ponownie zaggszczone. Roboty te wykonawca wykona na wilasny koszt. Po
wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy wedtug wyzej podanych zasad.
6.5.3. Niewlasciwe zageszczenie i/lub nosnos¢
Jezeli zaggszczenie i/lub no$no$¢ warstwy bedzie mniejsza od wymaganej, to wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbg¢dne do zapewnienia wymaganej jakosci robot, zalecone przez Inspektora nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT
Zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Jednostka obmiarowa dla
podbudéw zageszczanych mechanicznie jest m2.
W przypadku wyréwnan jednostka obmiarowg jest m3.
8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”. Roboty uznaje si¢ za zgodne z
dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy z mieszanki kruszyw zageszczanych mechanicznie obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i przygotowanie podtoza,
—  przygotowanie mieszanki
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie i zaggszczenie mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaroéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej
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utrzymanie jakosci podbudowy do czasu przekazania do wbudowania nast¢gpnej warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Niniejsze zestawienie obejmuje Polskie Normy nie datowane. Przyjeto zasade, ze w wypadku powotan nie
datowanych nalezy stosowac ostatnie wydanie normy.

1)
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3)
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5)
6)

7)

8)

9)

10)

11)

12)
13)
14)
15)
16)

17)
18)
19)

20)

21)

22)

23)

24)

PN-EN 13242
PN-EN 13285
PN-EN 932-3

PN-EN 932-5

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-8

PN-EN 933-9

PN-EN 1008

PN-EN 1097-1

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-6

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-2

PN-EN 1367-3
PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-3

PN-ISO 565

PN-EN 13286-1

PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-47

PN-88/B-04481

Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatlow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

Mieszanki niezwigzane — Specyfikacja

Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw - Procedura i terminologia uproszczonego
opisu petrograficznego

Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw - Czes$¢ 5: Wyposazenie podstawowe i
wzorcowanie

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Oznaczanie sktadu ziarnowego -
Metoda przesiewania

Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw - Oznaczanie ksztattu ziaren za pomoca
wskaznika ptaskosci

Badania geometrycznych wiasciwos$ci kruszyw — Czgs¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziaren —
Wskaznik ksztattu

Badania geometrycznych wiasciwos$ci kruszyw - Oznaczanie procentowej zawartosci
ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Cz¢$¢ 8: Ocena zawartosci drobnych
czastek — Badania wskaznika piaskowego

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Ocena zawartosci drobnych czastek -
Badania btekitem metylenowym

Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji
betonu

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw - Oznaczanie odpornosci na
Scieranie (mikro-Deval)

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw - Metody oznaczania
odpornos$ci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Czgé¢ 6: Oznaczanie
gestosci ziaren i nasigkliwosci

Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Cz¢$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych - Badanie w siarczanie magnezu

Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania
Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw - Analiza chemiczna

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw - Cze$¢ 3: Przygotowanie wyciagdéw przez
wymywanie kruszyw

Sita kontrolne - Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha cienka perforowana
elektrochemicznie - Wymiary nominalne oczek

Mieszanki niezwiazane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czg¢s¢ 1: Laboratoryjne
metody oznaczania referencyjnej gestosci i wilgotnosci. Wprowadzenie, wymagania
ogo6lne i pobieranie probek

Mieszanki niezwiazane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czg¢s¢ 2: Metody
okreslania gestosci 1 zawartosci wody. Zaggszczanie metoda Proctora

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Cze$¢ 47: Metoda badania
do okreslenia kalifornijskiego wskaznika no$no$ci, natychmiastowego wskaznika
nosnosci i pecznienia liniowego

Grunty budowlane. Badanie probek gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D 06.03.01 Pobocza
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem poboczy.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wyszczegdlnionych w p 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z z remontem- utwardzeniem drog
wewngetrznych dojazdowych do gruntow rolnych w sotectwach gminy Dzierzkowice w roku 2026
i obejmuja:
—  Profilowanie poboczy gruntowych na szerokos¢ 0,5m.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze — czg¢s¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukceji
nawierzchni.
1.4.2. Utwardzone pobocze — cz¢$¢ pobocza drogowego, posiadajgca w ciggu catego roku no$no$¢ wystarczajaca
do przejecia obcigzenia statycznego od kot samochoddéw, dopuszczonych do ruchu na drodze.
1.4.3. Gruntowe pobocze — cz¢$¢ pobocza drogowego, stanowigca obrzeze utwardzonego pobocza, przeznaczona
do ustawiania znakow i urzadzen zabezpieczenia ruchu.
1.4.4. Utwardzenie pobocza kruszywem tamanym niezwigzanym/destruktem — proces technologiczny, polegajacy
na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa (destruktu) o wlasciwie dobranym uziarnieniu
(proces ten nazywany byt dawniej stabilizacja mechaniczna).
1.4.4. Utwardzenie pobocza plytami betonowymi — pobocze ktorego nawierzchnia wykonana jest z plyt
betonowych drogowych
1.4.6. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Is=rd/rds
gdzie: rd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m3)
rds -maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgotno$ci optymalnej, okreslona w
normalnej probce Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1], sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [6].
1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SS D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
,»,Wymagania og6élne” p. 2.
2.2. Grunt

Do wykonania uzupetnienie poboczy nalezy stosowac¢ grunty, nadajace si¢ do wbudowania i zageszczenia
na pobocze ziemne.
3.SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” p. 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” p. 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p. 5.
5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca topat lub sprzetem mechanicznym wg pkt
3.2. Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z zalozonym
w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym. Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy
nalezy wywiez¢ na odklad. Miejsce odktadu nalezy uzgodni¢ z Inspektorem. Grunt pozostalty w poboczu nalezy
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spulchni¢ na glebokosé od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zaggécic.
Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynosi¢, co najmniej 0,98 maksymalnego
zaggeszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481.
5.3. Uzupeknianie poboczy
W przypadku wystepowania ubytkoéw (wglebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupehni¢ materiatem

o wlasciwos$ciach podobnych do materiatu, z ktorego zostaly pobocza wykonane. Miejsce, w ktorym wykonywane
bedzie uzupelnienie, nalezy spulchni¢ na glebokos$¢ od 2 do 3 cm, doprowadzi¢ do wilgotno$ci optymalnej, a
nastgpnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupehiajacego w postaci mieszanek optymalnych. Wilgotnosé
optymalng i maksymalng gesto$¢ szkieletu mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481.
Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzgtu do zaggszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora. Zageszczona
powierzchnia powinna by¢ réwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projektowej
oraz nie posiada¢ §ladow po przejsciu walcow lub zageszczarek. Wskaznik zageszczenia wykonany wedlug BN-
77/8931-12 powinien wynosi¢, co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia wedlug normalnej proby Proctora,
zgodnie z PN-B-0448]1.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi badania gruntdw proponowanych do
uzupehienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki.
6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie robot

Lp. | Wyszczego6lnienie robot Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniajacej 2 probki
2 | Wilgotno$¢ optymalna mieszanki uzupetniajacej 2 probki
3 | Wilgotno$¢ optymalna gruntu w $cietym poboczu 2 probki
4 Wskaznik zaggszczenia na §cinanych lub uzupetnianych 2 razy na 1 km
poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych §cinanych lub uzupelianych poboczy
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardow $cinanych lub uzupetnianych poboczy
.| Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
Réwnos¢ podtuzna
Réwnos¢ poprzeczna
6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja [ 1%.
6.4.2. R6wnos$¢ poboczy
Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04. Maksymalny przeswit
pod tata nie moze przekraczaé 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jesli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 rob6t obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— $cigcie poboczy, profilowanie i zageszczenie podioza,
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— odwiezienie gruntu na odktad,
—  zaggszczenie poboczy,

— przeprowadzenie pomiaroéw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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